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师法自然，是人类科技思想的重要源泉。多层级微纳复合结构赋

予生物以神奇表面功能，但传统仿生表面形貌单一、调控困难，难以

应对未来智能、多功能化的发展需求。为克服这一局限，本团队设计

并制备了系列磁响应仿生表面。其微结构阵列在磁场作用下可产生非

线性大变形，从而主动调控表面浸润与黏附特性，实现了液滴无损输

运、高效“铲冰”以及软体机器人爬行与越障等功能。为进一步提升

操控灵活性，还开发出动态无规则微结构薄膜，能够像“空气刀”般

对液滴进行精准切割与精细操作。本报告将系统展示磁响应仿生表面

在防除冰、软体机器人与微操控等领域的应用潜力，为下一代智能功

能表面的设计与研究提供新的思路与路径。


